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个人述职报告 
我叫谢宇明，男，1988年 5月出生，湖南衡阳人。2013年湖南大学机械工程专业毕业，

研究生学历，工学硕士学位。同年 7月正式参加工作。任职期间，思想积极向上，工作认真

负责、追求创新。2016年 12月，通过湖南省人力资源和社会保障厅中级专业技术职务资格

认定，获机械制造自动化专业中级工程师资格。2013-2020期间，先后在长沙中联重科环境

产业有限公司及关联公司广东盈峰智能环卫科技有限公司担任机械产品开发工程师及清洗

机器人平台主任。 

2023 年进入湖南理工职业技术学院工作以来，积极服从领导的安排，遵守工作纪律，

团结同事，态度端正，钻研业务，勤奋刻苦。工作中，我一直严格要求自己，努力钻研教学

业务，上课时以学生为中心，与学生积极互动，争取上好每一节课。本人 2023年度总自然

折算课时 590课时。并积极参与听课及各种教学活动。主持了 2个自然科学研究项目。一个

校级课题（课题号 2023HNVITZK004），一个教育厅科学研究课题（课题号 23C0703，基于

领航跟随与人工势场算法结合的环卫机器人集群作业控制及应用研究），发表北大核心论文

一篇及发明专利三个。在学校领导的大力支持下，本人积极带领学生参与各类比赛，获得 

2023 一带一路暨金砖国家技能发展与技术创新大赛—移动机器人竞技赛项（全国总决赛）

一等奖、2024 第二十六届中国机器人及人工智能大赛机器人竞技赛（格斗）全国总决赛一

等奖、第十一届挑战杯湖南省大学生创业计划竞赛银奖、校内教学比赛三等奖、黄炎培创业

优胜奖。并积极参与社会实践，在暑假期间，本人在长沙硕博电子科技公司、中联重科土方

等公司开展企业实践。 

自 2013年参加工作以来，本人在长沙中联重科环境产业有限公司一直潜心进行智能环
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卫装备的开发研究。作为项目负责人，开发了行业内第一台无人驾驶清洗机及一系列小型清

洗机/扫路机。作为清洗平台技术带头人，突破攻关了高性能水路系统技术、深度清洗技术、

高温清洗技术等关键技术，助力产品开发落地。主持并完成 5030TSLSC系列、5033TSLSHBEV

系列、5030TXSSH系列、C1000E、C1500E系列、XZX15防疫消毒机器人等环卫设备的项目研

发工作，参与开发 5160TXS、5163X1DF、5073TSL、5101TSLQL等项目开发工作。所辖产品在

市场占有率一直保持行业第一，扫路机每年销量居行业第一。先后已获授权的专利 10余项。

撰写国家级期刊《内燃机及配件》科技论文等 2篇已公开发表。 

现将我任职期间的学习和工作向各位专家汇报如下： 

一、 思想政治表现 

自任职以来，我始终遵纪守法、爱党爱国，以一名技术带头人应有的素养严格要求自己。

一方面积极学习党的理论知识和方针政策，另一方面在实际工作中勇于担当、发挥模范带头

作用。 

在思想上，通过对党史的不断研究和持续学习过程，重新学习了毛泽东思想、邓小平理

论、“三个代表”重要思想、科学发展观、习近平新时代中国特色社会主义思想。在中国特

色社会主义新时代，我们应不忘初心，牢记使命，心怀中国梦，积极学习，勤勉进步，不断

提升思想理论学习和业务能力。通过学习不断改造自己的世界观、人士观和价值观，时刻以

高标准要求自己，在思想上向党组织紧紧靠拢，在工作上积极认真起带头作用。力争为中国

梦积极贡献光和热，为实现中华民族的伟大复兴添砖加瓦。 

在教学工作中，我始终坚持严谨治学与因材施教相结合，对课程教学、实验训练等环节

高标准、严要求，注重将教材内容与最新科技发展、行业前沿和企业实际需求紧密结合，创
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新教学方式，提升学生解决实际问题的能力；同时善于发现和发挥学生的优点，包容其不足，

帮助他们自我提升与自我驱动，努力培养德才兼备、符合社会与行业需要的高素质应用型人

才。作为一名教师，我热爱教育事业，爱岗敬业，责任心强，始终以学生成长为根本追求，

将个人发展融入集体目标，保持乐观进取的精神和全身心育人的信念，以强烈的责任感和使

命感，努力成为学生成长成才的引路人。 

二、 学习教育经历 

学历 学位 毕业时间 毕业学校 所学专业 学习类型 

研究生 硕士 2013.7 湖南大学 机械工程 全日制 

三、 主要工作经历 

起止年月 工作单位 工作岗位 从事专业或项目 

2013.7-2020.7 
长沙中联重科环境 

产业有限公司 
机械开发工程师 环卫机械设计 

2020.7-2023.2 
广东盈峰智能环卫科

技有限公司 

 

创新研究院 

平台主任 
环卫机器人产品开发 

2023.2-至今 
湖南理工职业技术学

院 
专任教师 机电一体化专业教学 

四、 业务能力与主要工作业绩 

从 2013年至今，参加工作以来的业务和工作成绩汇报如下： 

（一）教学科研等能力强 

自 2023年进入湖南理工职业技术学院工作以来，积极服从领导的安排，态度端正，钻

研业务，勤奋刻苦。工作中，努力钻研教学业务，上课时以学生为中心，与学生积极互动，
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争取上好每一节课。本人 2023年度总自然折算课时 590课时。并积极参与听课及各种教学

活动，开展校级公开课及院级公开课一次，广受好评。主持了 2个自然科学研究项目：一个

校级课题（课题号 2023HNVITZK004），一个教育厅科学研究课题（课题号 23C0703，基于

领航跟随与人工势场算法结合的环卫机器人集群作业控制及应用研究），并积极参与校内外

科研活动。发表专利 3个，发表北大论文一篇（基于领航跟随的环卫机器人编队控制，工程

设计学报）。 

在学校领导的大力支持下，本人积极带领学生参与各类比赛，获得 2023一带一路暨金

砖国家技能发展与技术创新大赛—移动机器人竞技赛项（全国总决赛）一等奖、2024 第二

十六届中国机器人及人工智能大赛格斗赛项全国总决赛一等奖、2025 第二十七届中国机器

人及人工智能大赛格斗赛项全国总决赛二等奖、第十一届挑战杯湖南省大学生创业计划竞

赛银奖、校内教学比赛三等奖、黄炎培创业优胜奖。并积极参与社会实践，期间带领学生对

硕博、中联环境、中联重科等企业开展企业调研参观，提高学生对企业的了解。 

（二）产品研发与行业影响力 

工作期间，主持并完成了 5030TSLSC、5033TSLSHBEV、5030TXSSH、C1000E、C1500E等

系列环卫设备的研发工作，参与开发 5160TXS、5163X1DF、5073TSL、5101TSLQL等项目。开

发的 XZX15防疫消毒机器人是行业首台无人驾驶清洗机，C1000E与 C1500E小型纯电动清洗

机在环保政策下广泛应用，市场占有率连续保持行业第一，产品畅销全国，深受用户好评。 

在智慧环卫和 5G 应用领域，主导研发的 XZX15BEV 智能消毒机器人曾被人民日报等媒

体报道，成为行业创新标杆。2019年全球首个 5G无人驾驶环卫机器人编队亮相长沙，涵盖

清扫、收运、冲洗等设备，打造“5G+AI”智慧生态系统，推动环卫行业智慧化、网联化转
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型升级。 

（三）全心全意培育好人才 

教学期间，无论是教学还是比赛等，以学生为中心，让学生学有所获，激发学生兴趣，

让学生发挥自己的特长优势，力求学生做一个有益于社会的人。每个学生都有其独特的天赋

和潜力。我注重因材施教，尊重学生的个性差异，根据他们的兴趣、能力和学习特点，制定

有针对性的教学方案。我不断探索和运用新的教学方法，激发学生的学习兴趣，培养他们的

创造力和独立思考能力，帮助他们最大限度地发挥潜能，成为具备创新精神和实践能力的优

秀人才。作为教师，我坚信德育为先的理念。在教育过程中，我不仅要传授知识，更要注重

培养学生的品德修养。我始终以身作则，用自己的一言一行影响学生，培养他们的诚信、责

任感、合作精神等优良品质。我通过实际行动引导学生树立正确的人生观、价值观，为社会

培养德才兼备的栋梁之才。 

五、 学术水平（论文与专利） 

1、 任职期间在北大核心等 期刊上发表或已录用的论文 5篇： 

1) 在《工程设计学报》杂志发表“基于领航跟随及人工势场的机器人编队研究”（北

大核心期刊，排名第 1）； 

2) 在《专用汽车》杂志发表“移动机器人在复杂场景下的高效避障控制研究”（排名

第 1，省级期刊）； 

3) 在《内燃机与配件》杂志发表“小型纯电动清洗车的开发设计”（排名第 1，部级

及省级期刊）； 

4) 在《表面技术》杂志发表“结构化超硬磨料砂轮设计与制备研究进展” （北大核

心期刊，排名第 4）； 

5) 在《机械管理开发》杂志发表“抑尘车噪声分析及对策”（合著）。 

2、 任职期间发表专利 20余项，其中发明专利 10余项，代表性专利如下： 

https://api6.wenxian.shop/v1/api/download?dflag=pdfdown&v=&fileid=BMJS202312003&dataDbname=CJFQ
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1) 发明专利 CN120386360B 复杂场景环卫机器人避障方法、装置、设备及介质    （排

名第 1）； 

2) 发明专利 CN118819164B一种环卫机器人编队控制方法  （排名第 1）； 

3) 发明专利 CN119722046B一种环卫机器人集群状态监测与故障预警方法及系统（排

名第 1）； 

4) 实用新型专利 202420710191X一种水箱及环卫清扫车车厢（排名第 1）； 

5) 发明专利 CN115462236B 园艺修剪组件、园艺修剪装置和园艺修剪机（排名第 2） 

6) 发明专利 CN114197361B 清洁装置与路面清洁机 （排名第 2） 

7) 发明专利 CN105603920B 清洁用吸嘴和清洁车    （排名第 2）； 

8) 实用新型 CN218277926U 罩壳、园艺修剪装置和修剪机 （排名第 2） 

9) 实用新型 CN218060089U 喷水架及冲洗车 （排名第 2） 

10) 发明专利 CN113605294B 清洗装置及清洗机（排名第 3） 

11) 发明专利 CN112627092B 冲洗车 （排名第 3） 

12) 发明专利 CN112012149B 人行道电动冲洗车 （排名第 3）  

13) 发明专利 CN105568916B 清洁用吸嘴和清洁车 （排名第 3） 

14) 外观设计 CN306248523S 清冲机（排名第 3） 

15) 发明专利 CN113895574B 一种垃圾清理船  

16) 发明专利 CN110258420B 清洁车的清扫装置及人行道清洁车  

17) 发明专利 CN114319279B 垃圾收集机器人  

18) 发明专利 CN120010266B 航天器运动装置与环境色彩交互式反馈采集分析方法 

19) 发明专利 CN120123913B一种基于虚拟现实的航天员失重训练评估方法及系统 

20) 实用新型 CN219278446U 一种垃圾收运机器人  

21) 实用新型 CN211898092U 垃圾箱及采用其的小型湿式扫路车  

22) 实用新型 CN212175637U 手持吸管及采用其的自跟随清洁机器人 

23) 实用新型 CN210684571U 清洁车用吸嘴、清洁车  

24) 外观设计 CN305515574S 智能辅道清扫车  

六、 个人荣誉 

因工作业绩突出，个人年度考核优秀，获得相关嘉奖表扬等。 

https://www.patenthub.cn/patent/CN115462236B.html?ds=cn
https://www.patenthub.cn/patent/CN114197361A.html?ds=cn
https://www.patenthub.cn/patent/CN218277926U.html?ds=cn
https://www.patenthub.cn/patent/CN218060089U.html?ds=cn
https://www.patenthub.cn/patent/CN113605294A.html?ds=cn
https://www.patenthub.cn/patent/CN112627092A.html?ds=cn
https://www.patenthub.cn/patent/CN112012149A.html?ds=cn
https://www.patenthub.cn/patent/CN105568916B.html?ds=cn
https://www.patenthub.cn/patent/CN306248523S.html?ds=cn
https://www.patenthub.cn/patent/CN113895574B.html?ds=cn
https://www.patenthub.cn/patent/CN110258420B.html?ds=cn
https://www.patenthub.cn/patent/CN114319279B.html?ds=cn
https://www.patenthub.cn/patent/CN219278446U.html?ds=cn
https://www.patenthub.cn/patent/CN211898092U.html?ds=cn
https://www.patenthub.cn/patent/CN212175637U.html?ds=cn
https://www.patenthub.cn/patent/CN210684571U.html?ds=cn
https://www.patenthub.cn/patent/CN305515574S.html?ds=cn
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七、 结束语 

作为一名教师，我深知教育是关乎国家未来、民族希望的重要事业。我将以高度的责任

感和使命感投身于教育工作，把培育好人才作为我的首要职责。全心全意地教书育人不仅是

我的职业，更是我毕生的追求。教师不仅是知识的传授者，更是学生成长道路上的引导者和

陪伴者。我将坚持以学生为本，关注他们的心理和情感需求，营造一个充满关爱与信任的学

习环境。我通过与学生的沟通交流，了解他们的困惑和需求，给予他们及时的指导和帮助。

在他们遇到困难和挫折时，我始终陪伴左右，给予鼓励和支持，使他们树立自信，勇敢面对

挑战。教育是一项需要奉献精神的事业。作为教师，我愿意把自己的智慧和力量毫无保留地

奉献给学生，为他们的成长和成才倾尽全力。我相信，只有全心全意地奉献，才能真正培育

出德才兼备的优秀人才。我将继续努力，以做出更好的成绩，为祖国教育事业贡献自己的光

和热。 

 以上是我的述职报告，敬请各位老师评议。 

                                                    述职人：谢宇明 

                                                        2025.9.5 
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个人述职评议情况表 

姓  名 谢宇明 性  别 男 
所在工作单 

位及部门 

湖南理工职业技术学院 

智能制造学院 

现从事何专

业技术工作 
专任 教师 

已获专业技术职称 

及获得时间 

高级工程师 
2021/12 

拟申报何专

业技术职称 

机械设计

与制造 

副教授 

任
现
职
以
来
的
主
要 

工
作
实
绩
（
写
实
） 

本人自 2023 年 2 月进入湖南理工职业技术学院担任机电一体化专业的专任教师，

之前在中联环境产业有限公司及广东盈峰智能环卫科技公司担任机械开发工程师及平台

主任（高级工程师），工作期间，无论是教学还是研发，积极主动，，攻坚克难，一直

潜心进行机电教学及智能环卫装备的技术开发设计研究： 

1. 发表论文多篇，其中 1 篇北大核心（谢宇明,等.基于领航-跟随及人工势场的环

卫机器人编队研究[J].工程设计学报,2025,32(01):42-50.） 

2. 发表专利 20 余项，授权发明专利 10 余项，代表专利有: 

1) 谢宇明;何瑛;等，复杂场景环卫机器人避障方法、装置、设备及介质， 

CN120386360B 

2) 谢宇明;王建春;等，一种环卫机器人编队控制方法，中国，CN118819164B 

3) 谢宇明;等，一种环卫机器人集群状态监测与故障预警方法及系统， 

CN119722046B 

3. 主持了 2 个自然科学研究项目。一个教育厅科学研究课题（课题号 

23C0703，基于领航跟随与人工势场算法结合的环卫机器人集群作业控制及应用研

究），一个校级课题（课题号 2023HNVITZK004）。 

4. 带领指导学生比赛，获得： 

1) 一带一路暨金砖国家技能发展与技术创新大赛之首届移动机器人竞技赛，国

赛，一等奖，2023 

2) 第二十六届中国机器人及人工智能大赛，国赛，一等奖，2024 
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注：1、述职人任现职以来的工作实绩是否真实、准确、可靠，应提交所在工作部门半数以上群众参加的

评议会进行评议。评议情况用写实的办法填在群众评议意见栏内。 

2、群众评议意见和单位审核意见由组织填写，其余由个人填写。 

3) 第二十七届中国机器人及人工智能大赛，国赛，二等奖，2025 

4) 第十一届“桃战杯”湖南省大学生创业计划竞赛，省赛，银奖，2024 

5) 校内教学比赛三等奖，2023 

5. 2023 年度总折算课时 590 课时，2024 年度总折算课时 384 课时。指导多人毕

业设计，就业率 100%，开展校级公开课及院级公开课各一次。 

6. 积极参与社会实践，在暑假，本人在长沙中联环境重科、长沙硕博电子科技公

司开展企业实践学习各一个月。 

7. 在企业工作期间负责智能环卫设备的整车产品开发工作，主持并完成

5030TSLSCE5 系列、C1000E、C1500E 系列、XZX15 防疫消毒机器人等多款环卫设备的

项目研发工作。 

所
在
部
门
群 

众
评
议
意
见 

 

 

 

 

部门负责人：       年  月  日 

所
在
单
位
人 

事
职
改
部
门 

审
核
意
见 

 

 

 

       年  月  日（盖章） 
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奖励证书 

指导学生比赛 
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产品开发相关奖励 
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2021年广东省环境卫生科学技术奖 一等奖  （主要完成人员 排名第 7） 

小型环卫扫路机智能作业关键技术研究及应用  

 

 

获得广东佛山：6类高层次产业人才 
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代表作 参评论文 
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其他论文 
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科研项目及鉴定材料 

 

（业绩成果） 
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附件 3：湖南理工职业技术学院校级课题申请•评审书(自然科学类） 

申报编号 2023HNVIT002 

湖南理工职业技术学院 

自然科学研究项目立项申请•评审书 

 

项目名称： 基于领航跟随算法的环卫机器人集群作业控制及应用研究 

依托单位： 复杂环境特种机器人控制技术与装备湖南省工程研究中心 

项目负责人： 谢宇明 联系电话： / 手机： 14789955575 

合作企业：      

单位联系人：  联系电话：  手机：  

起止时间:   2023 年 9 月 — 2025 年 9 月 

申报日期：   2023 年 5 月 

 

湖南理工职业技术学院 

2022 年 3 月 
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项

目

类

别 

重 点     

优秀青年     

一 般  √  

  

 

湖南省教育厅科学研究项目申报书 

（2023 年度） 

项 目 名 称 ： 基于领航跟随与人工势场算法结合的环卫机器人集群作业控制及

应用研究 

依 托 单 位 ： 复杂环境特种机器人控制技术与装备湖南省工程研究中心 

项目负责人： 谢宇明 联系电话： 14789955575 手机：  

单位联系人： 许曦予 联系电话： 18674360272 手机：  

起 止 时 间 ： 2023 年 10 月— 2025 年 10 月 

申 报 日 期 ： 2023 年 9 月 5 日 

 

湖南省教育厅制 

2021 年 9 月 
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表 1 

 

教育教学工作考核表 

 

单     位 ： 

湖南理工职业技学院 

姓     名 ： 

谢宇明 

身 份 证 号 ： 

43042219880529041X 

现专业技术职称： 

高级工程师 

申报专业技术职称： 

副教授 

分 支 专 业 ： 

机械设计与制造 

 

 

填 表 日 期： 2025 年 8 月 20 日 

湖南省教育厅制 
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填 表 说 明 

 

1．本表供评审高校教师系列专业技术职称使用。1－6 项由本

人填写，审核人审核；7 项由院（系、部）填写。 

2．表中“审核人”是指院（系、部）主要负责人或主管教学工作

的负责人。 

3．手工填写本表，需用钢笔或毛笔填写，内容要具体、真实，

字迹要端正、清楚；采用微机打印本表，则正反两面均需打印，并

用胶固定装订线。 

4．本表一式一份，不装订。 
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1．基本情况 

姓  名 谢宇明 性别 男 出生年月 1988-5-29 

学  历 研究生 
学

位 
硕士 

所学 

专业 
机械工程 学  历 研究生 

教师资格证 

类   型 
高等学校教师资格 

教师资格证书 

编    号 
20244300171002620 

2．教育教学工作获奖情况 

时 间 
获奖工作 

内  容 
获奖名称 

本人角色 

及 排 名 
颁奖单位(部门) 审核人签名  

2023 教学比赛 校内教学比赛 
参与 

排名第 4 

湖南理工职业技术

学院 
 

 

3．教学事故情况 

时 间 事 故 情 况 处理结果 审核人签名 

 无   

 

4．担任班主任或学生辅导工作情况 
 

无 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

审核人签名： 
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5．任现职以来完成教学工作情况 
 

教 学 工 作 量 教学工作质量评价结果 

学年学期 

讲授课程名称 

(含指导毕业设计、论文、实习

等) 

授课班   

级名称 

学生    

人数 

教学时量 
学生评价 同行评价 督导评价 

学校教学   

测评等级 周学时 总课时 

2022-2023 2 学期 金属零件成型与加工工艺实施 机电 1211-
1215 

233 16 307 优秀 良好 良好 良好 

2023-2024 1 学期 气动系统与液压系统+指导 10 人

学生毕设+10 人顶岗实习 

机电 1224-
1225 

97 8 308 优秀 优秀 优秀 优秀 

2023-2024 2 学期 机械产品数字化设计+指导 10 人

学生毕设+10 人顶岗实习+1 次公

开课 

机电 1231-
1235 

204 8 344 优秀 优秀 优秀 优秀 

2024-2025 1 学期 机械制图与 CAD+指导 10 人学生

毕设+10 人顶岗实习+1 次公开课 

机电 1244-
1245 

93 10 316 优秀 优秀 优秀 优秀 

2024-2025 2 学期 电工电子技术+指导 21 人学生毕

设+21 人顶岗实习 

机电 1245 48 10 373 优秀 优秀 优秀 优秀 

工作量核实 

教务负责人签名：                         教务部门盖章 ：       
 

教学测评        

结果核实 

教学测评管理部门盖章： 
 

注：教学测评等级分为优秀、良好、合格、不合格四等。
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6．承担其他教育教学工作情况 

指导

学生

情况 

2023 年指导 10 个学生毕业设计，2024 年指导 22 个学生毕业设计，学生就业率 100%。 

并多次指导学生参加机器人相关比赛及创业创业比赛，多次获得国赛一等奖及创新创业银

奖等。 

指导

年轻

教师

进修

提高

情况 

无 

实验

室建

设工

作情

况 

参与湖湘工匠实验室建设 

参与

学科

专业

建设

教学

管理

等工

作情

况 

积极参与机电一体化专业建设、人才培养方案协助编写、 

参与机器人社团指导、学校科技成果展等。 

单位

审核

意见 

 
 
 
 
 
 

审核人签名： 

7．单位对个人教育教学情况定性综合分析 
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从教学态度、教学能力、教学水平、教学方法、教学效果等方面进行全面的定性分析 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

        审核人签名：                            单位（盖章）： 
 

                                                  年     月      日 
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6．承担其他教育教学工作情况 

指导

学生

情况 

指导机电 30 余个学生开展毕业设计及就业等，学生就业率 100%。 

指导学生参与创新创业比赛、中国机器人及人工智能大赛、金砖机器人比赛、成

图大赛等，获得国赛一等奖等多个奖项。 
 

指导

年轻

教师

进修

提高

情况 

/ 

实验

室建

设工

作情

况 

参与智能机器人实验室建设。 

参与

学科

专业

建设

教学

管理

等工

作情

况 

协助专业带头人参与机电一体化专业参评优秀专业及双高专业群中期验收等。 

单位

审核

意见 

 
 
 
 
 
 

审核人签名： 
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7．单位对个人教育教学情况定性综合分析 
 

从教学态度、教学能力、教学水平、教学方法、教学效果等方面进行全面的定性分析 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

        审核人签名：                            单位（盖章）： 
 

                                                  年     月      日 
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教学工作量 

 



 

106 
 

 



 

107 
 

 



 

108 
 

 



 

109 
 

 

 

  



 

110 
 

 

  



 

111 
 

课程评价报告 

 



 

112 
 

 



 

113 
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115 
 

 



 

116 
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118 
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120 
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综合材料 专利成果 
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130 
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143 
 

 



 

144 
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其他材料 
个人师德师风情况 

作为一名教育工作者，我始终以高尚的师德和扎实的业务能力严格要求自己，致力于为

学生提供优质的教育服务。在教学工作中，我坚守师德规范，积极奉献，潜心钻研，以学生

为中心，努力做到为人师表、教书育人。 

一、为人师表 

作为一名教师，我深知自己的言行对学生的影响重大。因此，我始终坚持以身作则，以高尚

的品德和正确的价值观引导学生。在工作中，我严格遵守学校的各项规章制度，尊重同事，

关爱学生，树立了良好的师德形象。 

二、积极奉献 

在教育工作中，我时刻以学生的发展和学校的进步为己任，勇于承担责任，无论在课内还是

课外，都尽心尽力为学生服务。积极参与学校组织的各项活动，奉献自己的时间和精力，努

力为学生创造一个良好的学习环境。在暑假期间，期间带领学生对中联重科、硕博、中联环

境等企业开展企业调研参观，提高学生对企业的了解。并带领学生参与创新创业、中国机器

人及人工智能大赛、金砖机器人比赛、成图大赛等，获得国赛一等奖等奖项。 

三、钻研教学 

作为一名教育工作者，我始终保持对教育事业的热情和钻研精神。为了提高教学质量，我不

断学习新的教育理念和教学方法，并将其应用于实际教学中。通过反思和总结，我不断完善

教学策略，提升课堂效果，力求让每一堂课都充满生机和活力。2023 年度总自然折算课时

590 课时。指导多人毕业设计，就业率 100%。2024 年度上半年课时 240 课时。开展校级公

开课及院级公开课各一次。 

四、以学生为中心 

我深知教育的根本在于学生的发展，因此在教学中始终坚持“以学生为中心”的理念。我关注

学生的个体差异，尊重他们的兴趣和需求，因材施教，帮助每一位学生发挥自己的潜力。在

课堂上，我鼓励学生积极参与，培养他们的独立思考和合作能力，力求让每个学生都能在学

习中获得成就感和快乐。 

五、总结与展望 

回顾过去，我为自己在教育工作中的努力感到自豪。同时，我也认识到自己还有许多需要提

升和改进的地方。在未来的工作中，我将继续加强师德师风建设，不断提升自己的专业素养，

努力成为一名更加优秀的人民教师，为学生的成长和学校的发展贡献自己的力量。 
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比赛优秀指导教师及社团指导老师 
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